PRZEDMIAR ROBOT

Nazwa obiektu lub
robot budowlanych
2z uwzglednieniem
nazw i kodow
Wspélnego
Stownika Zamowien
i podaniem
lokalizacji:

Przebudowa drogi gminnej ulicy Ochotnikow w
Karczewie, Gmina Karczew
odcinek ul. Golebia — ul. Lesna
Wykonanie nawierzchni jezdni
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1 OGOLNA CHARAKTERYSTYKA OBIEKTU I ROBOT, ZAWIERAJACA KROTKI
OPIS TECHNICZNY WRAZ Z ISTOTNYMI PARAMETRAMI KTORE OKRESLAJA
WIELKOSC OBIEKTU LUB ROBOT.

1. Ogolna charakterystyka obiektu

Funkcja obiektu:

Przedmiotowa ulica zlokalizowana jest na terenie miasta Karczew. Ulica Ochotnikéw stanowi
droge gminng, w zarzadzie Gminy Karczew. W stanie istniejagcym na odcinku od ul. Lesnej do
Golebiej ulica wyposazona jest w chodniki szer 2,0 m nawierzchni¢ jezdni stanowi thuczen.

Technologia budowy:
Roboty przygotowawcze beda wykonywane mechanicznie, inne roboty w niewielkim zakresie
wykonywane re¢cznie.

Dane techniczno-uzytkowe:

a) powierzchnia odtworzenia nawierzchni: 1000 m?

b) nawierzchnie: twarda, ulepszona

2. Charakterystyka roboét
Projektowana przebudowa ul. Ochotnikéw na odcinku od ul. Le$nej do ul Golebiej polega na
wyrownaniu i dogeszczeniu istniejgcej podbudowy z kruszywa tamanego i1 utozeniu dwoch warstw
bitumicznych z betonu asfaltowego i uzupehieniu istniejgcego systemu odwodnienia o dodatkowe
wpusty deszczowe.

Nawierzchni jezdni na odcinku od ul Golebiej do ul. Lesnej KR2

- warstwa $cieralna z BA AC 8S ar. 5.0cm
- warstwa wigzaca z BA AC 11W ar. 7.0cm

- uzupelnienie wyroOwnanie i doggszczenie istniejacej podbudowy z kruszywa tamanego



2 PRZEDMIAR ROBOT.
Podstawa . , Hos¢
Lp. wyceny Opis robét Jm. robét
1 | sTWiOR Wyrownam;: profilowanie i zageszczenie podbudowy kruszywem m? 100
tamanym klincem gr. warstwy do 10 cm
5 | STWIOR Wykpnanle podbudowy z mieszankami mineralno -bitumicznej, AC16P m | 1000
dowoz z odl. 5 km
. Wykonanie warstwy $cieralnej AC11S. Grubo$¢ warstwy po zageszczeniu 2
8 | STWIOR 5,0 cm. Mieszanka dowozona z odl do 5 km m 1000
4 | STWIOR | Wykonanie przykanalikow z rur PVC 160 dt do 15 m. m. 13
5 | STWIOR | Wykonanie studni rewizyjnych o $rednicy 1,20 m gleb 3 m. Szt. 1
6 | STWIOR | Wykonanie studzienek $ciekowych @50 z osadnikiem bez syfonu. szt. 4
7 | STWIOR | Regulacja pionowa studzienek rewizyjnych nadbudowa wyk. betonem szt 11




